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©CoNokrwhE

Stabilnost zatvorenog automatskog sustava
Pasivni mjerni pretvata

Aktivni mjerni pretvardi

Regulatori s diskretnim djelovanjem
Ispitivanje sustava drugog reda

IzvrSni ¢lanovi i regulacijska pojala
Impulsni pretvara

Blokovska algebra u automatskim sustavima
Mjerni mostovi

Mjerenje djelatne snage

Automatska regulacija asinkronih EMP-a
Analiza PID regulatora ponda NI ELVIS
Analiza Pl regulatora ponéa NI ELVIS
Digitalna fotografija

Obrada foto sadrzaja -Adobe Photoshop
Obrada i dizajn foto i tekstualnog sadrzaja
Snimanje i obrada video sadrzaja
Obrada video sadrzaja — Adobe Premiere
3D modeliranje — Autodesk 3ds Max
Osnove programiranja baza podataka
Pretrazivanje baza podataka

Statcke karakteristike elemenata regulacijskog kruga
Primjeri regulacije i upravljanja

Izbor regulatora i metode podeSavanja
Prora&un tatnosti sustava 1. i 2. reda
ViSestupnjevno pojalo

Diferencijalno pojadalo

Pojatalo u spoju ZE

Pojatalo u spoju ZB

Pojatalo u spoju ZC

Poluvalni ispravlja

Punovalni ispravlja

Stabilizirani ispravlja

Tranzistorska sklopka

Operacijsko pojealo

Pojatalo s MOSFET-om

Astabil

Bistabil

Monostabil

Tiristori

Integralni stabilizator napona

Pojatalo snage

Optoelektronika
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Elektroniki filtri

Logicki sklopovi

Logicki sklop EX ILI

Logicki sklop EX NILI

Bistabil D

Bistabil JK

Bistabil T

Posmani registar

Dvosmijerni registar

Univerzalni registar

Binarno zbrajalo

ALU

Koder i dekoder

Multipleksor i demultipleksor

Paritetni sklop

Ispisne memorije

Memorije s izravnim pristupom

PLD

AD-pretvornici

DA-pretvornici

Logicki analizator

PLC - mjerenje broja okretaja

Upravljanje istosmjernim motorom
LabVIEW/ELVIS — generator rij@
LabVIEW/ELVIS — mjerenje napona
LabVIEW/ELVIS — mjerenje vremena i frekvencije
LabVIEW/ELVIS — mjerenje broja okretaja
LabVIEW/ELVIS — upravljanje kor&nim motorom
LabVIEW/ELVIS — upravljanje istosmjernim motorom
LabVIEW/ELVIS — mjerenje temperature
LabVIEW/ELVIS — mjerenje i regulacija temperature
VHDL

LabVIEW

Programiranje u PBASIC-u

Roboti hodai

Mobilni robot Sumo-bot

Mobilni robot Cro-bot

Upravljanje robotskom rukom

Radna okolina za robotsku ruku
Upravljanje kor&nim motorom

Mobilni roboti

Senzori u robotici

Grada industrijskih robota

Plocica BOE za upravljanje robotima
Upravljanje robotom ponta smartphonea
Obrada i prikaz rezultata primjenom MS Officetala
ViSekanalno ozuwtenje Ztanih instrumenata
Korani motori

Dropbox

Suvremeni sustavi komunikacije - Skype
lzrada Power Point prezentacije
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Mjerenja osciloskopom

Digitalni voltmetar

Mjerni pretvaréi

Obnoviljivi izvori — energetska pluta
Solarni izvori elektine energije
Windows Server 2008 uloge
Virtual PC 2007

VMware player

Oracle Virtual Box

Microsoft Hyper-V Server 2008 R2
Usporedba OS Windows i Linux
Ratunalstvo u oblaku

Batch datoteke i skriptiranje u Windows okruzenju
Osnove programiranja Android OS-a
Active Directory osnove

Alienware

APU procesor

Binarni sustav

Graficke kartice

Komponente réunala

Ku¢ista ra&unala

Mati¢na plaa

Memorije

MiS

Napajanja réunala

Nova generacija osobniha@nala
Nova generacija procesora
Povijest monitora

Povijest pisaa

Prijenosne memorije

Procesori

RAM memorija

Spajanje gratike kartice u Crossfire
Tvrdi disk



